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Porsche desarrolla la conduccion
autonoma en el taller

21/02/2019 Porsche ensaya la conduccién auténoma en sus instalaciones, utilizando una tableta para
acceder a una plataforma elevadora. El proyecto piloto es parte de una colaboracién en el contexto de la
plataforma de innovacion Autobahn y esta previsto que sea completado a mediados de 2019.

En este proyecto trabajan Porsche y la startup 'Kopernikus Automotive' para instalar un campo de
pruebas en las instalaciones de la compafiia en Luisburgo. La joven empresa de Berlin estd especializada
en tecnologia para autos auténomos y el objetivo del proyecto conjunto es permitir que los vehiculos
vayan por si mismos desde el lugar de estacionamiento hasta la plataforma elevadora, para regresar de
nuevo de manera auténoma. Se trata de que los mecénicos maniobren los vehiculos deportivos
utilizando una tableta, para llevarlos a su posicién correcta en el taller de forma rapida y automatica.

“La conduccidén auténoma revolucionara el trafico en carretera en unos pocos afios. Sin embargo, ya
podemos usar la tecnologia disponible hoy para hacer el proceso de trabajo ain mas efectivo y
eficiente”, dijo Alexander Haas, Director del Proyecto de Conduccidn Auténoma en las instalaciones de
Porsche. El proyecto sera implementado en el plazo de 100 dias por expertos en conduccidn asistida y
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altamente automatizada, asi como en tecnologia de postventa, junto con Kopernikus Automotive. El
equipo presentara los resultados en el ‘Expo Day' de la startup Autobahn, que se lleva a cabo hoy en el
Wagenhallen de Stuttgart

Un test virtual de aproximadamente un millon de kilometros de
pruebas simuladas

Antes de que los vehiculos sean conducidos al taller de manera auténoma, la primera fase es crear el
lugar de pruebas, que incluye el entorno de las instalaciones como representacion virtual y que se usara
para entrenar a una red neuronal artificial. Se conducira durante mas de un millén de kilémetros de
pruebas virtuales para aprender de forma independiente sobre la base de un marco real de datos.
Finalmente, los expertos realizaran pruebas en condiciones reales.

La intencidn es que esta tecnologia de inteligencia artificial (Al) no sélo maneje la orientacidn del
vehiculo, sino que también identifique y localice objetos de manera independiente y planifique los
recorridos. Se implementaran medidas exhaustivas para garantizar la seguridad en la fase practica de
puesta en marcha de la prueba, como por ejemplo, limitar la velocidad a siete kilémetros por hora.
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